CAESAR

AUTOMATYCZNY SEUPEK ELEKTROMECHANICZNY 24 VDC
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CAESAR

@ 200 mm | Wysokos¢ 600-800 mm | Grubo$¢ 4-5 mm

¢ Automatyczny stupek elektromechaniczny
24 V DC, wysokos¢ 600 lub 800 mm,
o grubosci cylindra 4 mm

w wersji malowanej i 5 mm
w wersji ze stali nierdzewnej

* Malowanie matoda kataforezy w

kolorze ,Graphite Black” lub
satynowa powtoka ze stali nierdzewnej szczotkowanej
AISI316

o Zintegrowane $wiatta LED na cylindrze
oraz panel sterujacy umozliwiajacy jednoczesne

zarzadzanie dwoma stupkami

» Stupek i skrzynka fundamentowa zgodna
z normg EN124 (25T)

* Mechanizm blokujacy w pozycji podniesionej
W przypadku awarii stupek pozostaje otwarty

* Dostepne akcesoria:

Grzatka, sygnalizator akustyczny oraz zasilanie awaryjne

« Zintegrowany system wykrywania przeszkdd

* Regulowana predkos$¢ podnoszenia,
zwolnienia w koncowej fazie

* Wersja CAESAR PLUS wyposazona
w niestandardowy kluczyk do recznego odblokowania
stupka w przypadku braku pradu

* Wersja CAESAR VIG,

stupek kompatybilny ze skrzynkami
fundamentowymi modelu VIGILANT 500

CAESAR
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— Odpornos¢ na uderzenia: 20 000 J

Wytrzymatos$¢ na $ciecie: 150 000 J




CAESAR

@ 200 mm | Wysokos$¢ 600-800 mm | Grubos¢ 4-5 mm
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CA200/600 E CA200/800 E EL.TOP200 GL.BUZZ GL.CABLE10 GL.HEAT DA.BT2 ROMA.CB
Skrzynka Skrzynka Pokrywa skrzynki Sygnalizator akustyczny. Kabel FG10 Grzatka stupka, 21Ah 12V Karta tadowania
fundamentowa do fundamentowa do fundamentowej CA200/600 E 10x1,5 mmz. aktywna ponizej 5°C. Bateria. akumulatoréw do ROMA.CP.
CAESAR 200 h 600 mm. CAESAR 200 h 800 mm. lub CA200/800 E.
200/600 200/800 200/600 I 200/800 T 200/600 200/600 I
DANE TECHNICZNE
200/600 200/800 200/600 I 200/800 I PLUS PLUS PLUS PLUS VIG VIG
Kod 934306691 934306693 934306692 934306694 934303143 934303144 934304122 934304123 934304145 934304153
Wysokos¢ cylindra 600 mm 800 mm 600 mm 800 mm 800 mm 800 mm 600 mm
Srednica cylindra 200 mm
Grubos¢ cylindra 4mm 5mm 4 mm 5mm 4 mm 5mm
Stal Stal
Materiat cylindra Stal S235R Stal nierdzewna AISI 316 Stal S235R Stal nierdzewna AISI 316 J— Nierdzewna AISI 316
Czas
podnoszenia 6 sekund 8 sekund 6 sekund 8 sekund 6 sekund 8 sekund 6 sekund 8 sekund 6 sekund
Czas
opuszczania 5 sekund 7 sekund 5 sekund 7 sekund 5 sekund 7 sekund 5 sekund 7 sekund 5 sekund
Zasilanie 230 V AC - 50/60 Hz
Pobdr mocy 220 W
Silnik 24V DC
Indeks no$nosci (EN124) D250 (25 ton)
Cykl obnizania w -
4 ; o Opcjonalnie (zestaw baterii) Zwolnienie reczne Opcjonalnie (zestaw baterii)
przypadku zaniku zasilania
Wykrywanie przeszkdd
Zintegrowany
podczas
Cykle dzienne 1.000
MCBF 1.000.000
Odpornost na uderzenia 20.000 )
Odpornoé¢ na Sciecie 150 000 J
Temperatura pracy -40°C + +60°C [GL.HEAT wymagane dla temperatur ponizej -10°C]
Poziom ochrony P67
Yaga S6k 65k S6k 65k 56k 65k 56k 65k sk 65k
(bez skrzynki fundamentowej) 9 9 9 9 9 9 9 9 9 9



Agnieszka
Notatka
nieaktualna grafika


ROMA.CP

Centrala sterujaca do 2 stupkdw elektromechanicznych

Centrala do 2 stupkéw elektromechanicznych 24 V DC

Zintegrowany odbiornik radiowy 433,92 MHz, 64 kody, 3 systemy
kodowania

Wyjmowane kostki zaciskowe

Regulacja parametrdéw i logiki za pomoca zintegrowanego wyswietlacza LCD
Tryb automatyczny, pétautomatyczny i reczny

Regulowana predko$¢ podnoszenia/opuszczania stupka

Zintegrowany system wykrywanie przeszkdd

Dedykowane wejscie dla funkgji alarmu

Hasto dostepu do programowania

Wyposazony w konfigurowalne i oddzielne dla kazdego stupka wejscia
polecen PP

oraz scentralizowane wejscia sterujgce ALL UP i ALL DOWN
Zintegrowane zarzadzanie brzeczykiem/diodami LED

Osobne wejscia wytacznikéw krancowych dla kazdego silnika

Wejscia do sterowania petlg i urzadzen bezpieczenstwa

2 konfigurowalne wyjscia jako wskaznik stanu stupka

Zintegrowane zarzadzanie sygnalizacjg $wietlng

Stopien ochrony IP54

7%

?\f BUS + BUS +
1 2 3456 78 9 10111213 14 15 16 1718 19 20 21 22 23 2425 26 2728 29 30 31 32 33 3435 3637
{HHHHHHHHHHHHHHHHHEHHHHB HH HHH HHH HH HH H
O 0 10 10
A 20 4 444 A 2B 4
oo gl 5
) AUX2
2 §\ /4 §\ o Z‘:‘Vdc - - ~ a 3 ) o z = -
= = somm & 2 3 2 % -
WZOR DO OBLICZENIA ILOSCI SLUPKOW NA PRZEJAZD:
L

L-d

recommended

d

1]

recommended

L-(0-N)
N + 1

L (mm) = szeroko$¢ przejazdu dla pojazdow

N = Ilo$¢ potrzebnych stupkow

@ (mm) = $rednica stupkéw

d (mm) = odlegto$¢ pomiedzy stupkami

d recommended (MM) = zalecana odlegto$¢ pomiedzy stupkami (1200 mm)
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